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Optimierung von Missionsplanen fiir einen
autonomen Hubschrauber

Hintergrund:

Das Institut fir Flugsystemtechnik des DLR Braunschweig betreibt
den unbemannten Forschungshubschrauber ARTIS (Autonomous
Rotorcraft Testbed for Intelligent Systems). Im Rahmen des Projek-
tes liegt ein Schwerpunkt auf der Entwicklung eines Entscheidungs-
systems; quasi das ,Gehirn” des Hubschraubers. Unter anderem
hat dieses die Aufgabe Missionen zu automatisieren (z.B. Weg-
punktnavigation) und ggf. Initiale Missionsplane den gednderten
(Umgebungs-)Bedingungen anzupassen.

Forschungsziel:

Ziel der Arbeit ist die Untersuchung von Optimierungsansatzen, wie
sie beispielsweise in Forschungsarbeiten des Roboterfussballs ,Ro-
boCup” erfolgreich demonstriert wurden. Hierzu sollen UAV-
typische Missionanforderungen formuliert werden und auf diese
Optimierungsverfahren zur sog. , Aufgabenplanung” angewendet
werden.

AnschlieBend kann diese Optimierungsaufgabe idealerweise noch
wahrend des Fluges weitergefiihrt werden (,Online”-Fahigkeit).
Das heil3t, dass wahrend eine vorher geplante und optimierte Mis-
sion abgeflogen wird, Anderungen in den Optimierungszielen
und/oder der Umgebung berUcksichtigt werden kénnen.

Gewiinschte Vorkenntnisse:

e Interesse an der Losung realer Optimierungsprobleme

e Kenntnisse in Objektorientierter Softwareentwicklung in
C/C++

e Gute Mathematikkenntnisse von Vorteil

e Kenntnisse im Umgang mit Matlab/Simulink von Vorteil
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