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Untersuchung moglicher Sensortechnik zur
Umweltwahrnehmung von unbemannten
Luftfahrzeugen (UAV)

Studienarbeit  Hintergrund:

Bachelorarbeit Das DLR Institut fur Flugsystemtechnik entwickelt Technologien
. . far zuktnftige unbemannte Luftfahrzeuge (UAV). Ein groBes

Dlplomarbelt Interesse bei autonomen UAV liegt in der Umweltwahrneh-
Masterarbeit mung.

Aus der Robotik, sowie aus der bemannten Luftfahrt, sind far

die Umweltwahrnehmung bereits verschiedene Sensoransatze

wie LIDAR, RADAR und SONAR bekannt. Fraglich ist allerdings,

inwieweit diese Technologien fur die speziellen Bedingungen

eines Einsatzes in UAVs geeignet sind.

Aufgabenbeschreibung:

Im Rahmen dieser Arbeit ist eine Studie anzufertigen, welche
die aktuell verwendete bzw. erforschte Sensortechnik im Be-
reich Umweltdetektion aus Robotik und Luftfahrt hinsichtlich
ihrer Eignung fur den Einsatz in UAVs untersucht.

Neben der Erarbeitung der technischen Eigenschaften und
Einsatzgebiete der Sensoren soll ein Schwerpunkt in der Spezi-
fizierung von Anforderungen liegen, welche an existierende
Sensoren gestellt werden missen um sie in UAVs einsetzten zu
kénnen.

Basierend auf den Recherchen soll eine Abschatzung erfolgen,
die Auskunft gibt, welche Sensorik aus der Robotik bzw. der
Luftfahrt in die unbemannte Luftfahrt Gbernommen werden
kann und, wenn nétig, welche Anpassungen vorzunehmen
sind.
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