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ROV - Remotely Operated Vehicle

Ferngesteuertes Unterwasserfahrzeug fur Instrumentenentwicklung
und Sensorsysteme

@ Kurzbeschreibung

Mit dem ROV wird das Ziel verfolgt, im DLR entwickelte Unterwassersensorik
zum Schutz maritimer Infrastrukturen zu erproben. Hierbei unterstitzt :J/ Beteiligte
es einen wesentlichen Schritt des Entwicklungsprozesses — den Uber-
gang von ersten Nassversuchen zur Integration der Sensorik in ein
komplexes, autonomes Unterwasserfahrzeug, welches durch das DLR
betrieben wird.
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ROV - Remotely Operated Vehicle

Ferngesteuertes Unterwasserfahrzeug fur Instrumentenentwicklung und Sensorsysteme

An seinem Institut fir den Schutz maritimer Infrastrukturen betreibt das DLR Sicherheitsforschung, die sich mit
Bedrohungen an Land, in der Luft und innerhalb des Wassers beschaftigt. In Bezug auf Letzteres widmen sich
die Forschenden des Instituts der Entwicklung von innovativen Mess- und Erkundungsinstrumenten, neuen Me-
thoden der Datenverarbeitung und Informationsgewinnung als auch Entwicklungen zur Steigerung der Auto-
matisierung und Autonomie von Beobachtungs- und Aufklarungssystemen. Fiir Arbeiten zur Automatisierung
und Autonomie steht dem DLR unter anderem ein modular aufgebautes, autonomes Unterwasserfahrzeug zur
Verfligung. Im Bereich der Datenverarbeitung hilft insbesondere kinstliche Intelligenz in Form von maschinel-
lem Lernen. Diese wird beispielsweise genutzt, um Sensordaten automatisch auf potenziell gefahrliche Objekte
zu untersuchen und diese zu klassifizieren.

Die Instrumentenentwicklung fir den Unterwasserbereich beinhal-
tet sowohl hydroakustische als auch optische Systeme und hat zum
Ziel, gesteigerte Auflésungsvermdgen und verbesserte Bildquali-
taten zu liefern. Dies wird durch Forschung im Bereich der Signal-
prozessierung sowie der Entwicklung neuer Mess- und Beobach-
tungsverfahren erreicht (beispielsweise durch Gated Viewing). Das
robotische Tauchfahrzeug ROV (Remotely Operated Vehicle) nimmt
bei den Entwicklungszyklen eine wichtige Rolle ein: Es erlaubt die
schnelle und unkomplizierte Integration von Sensorik als Nutzlast.
Nach ersten Nassversuchen im Labor kénnen Systeme somit schnell
in einer realen Umgebung erprobt und validiert werden. Im wei-
teren Entwicklungsverlauf kdnnen die Systeme in das autonome
Unterwasserfahrzeug integriert werden. Dies ist jedoch um ein Viel-
faches aufwendiger. Das ROV erlaubt es somit, Entwicklungszyklen zu beschleunigen, da veranderte Systeme
wiederkehrend und sehr schnell in die Erprobungsumgebung gebracht werden kénnen.
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