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Die Integration autonomer Flotten in bestehenden 6ffentliche
Verkehrssysteme ist entscheidend, um den Transportsektor
nachhaltiger zu gestalten und den wachsenden Mobilitédtsanfor-
derungen sowie technologische Entwicklungen zu begegnen.

Der Service SmartTransitFleetplanner (STF) ist ein daten- und
modellbasiertes Tool. Es ermoglicht die effiziente Planung

und Integration von autonomen Fahrzeugen in 6ffentliche Ver-
kehrsnetze. Der Fokus liegt auf dem Einsatz in periphere und
schlecht angebundene OPNV-Gebiete, um die Erreichbarkeit zu
verbessern.

Durch die Simulation verschiedener Szenarien kdnnen Stake-
holder zukiinftige Entwicklungen anhand relevanten Key Per-
formance Indikators (KPIs) analysieren. Diese Einblicke unter-
stlitzen eine datengestiitzte Entscheidungsfindung und tragen
maBgeblich zur Mobilitatswende bei. STF ermdglicht so eine
gezielte Planung, die eine nachhaltige und effiziente Integration
autonomer Fahrzeuge in bestehende Verkehrssysteme fordert
und den Weg fiir ein vernetztes, zukunftsfahiges OPNV-System
ebnet.
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