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OHB führt in der Next-Mondstudie 
ein Team von 10 Partnern: 
Hauptaufgabe
� Weiche Präzisionslandung auf der 

Mondoberfläche und Betrieb eines 
Rovers mit wissenschaftl. 
Instrumenten (Rovermasse ca. 80 kg) 
über einen Zeitraum von 1 Jahr

Schritt 2: NEXT – Lunare Landung

ESA Vorhaben „NEXT Lunar Lander“
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über einen Zeitraum von 1 Jahr
� Start mit Soyuz von Kourou ca. 2016
� Abstieg und weiche 

Präzisionslandung (±200m) am 
Südpol (Shakleton-Krater) in Region 
mit “ewiger” Beleuchtung 

� Aussetzen des Rovers und der 
wissenschaftlichen Nutzlasten

� Erkundung der Oberfläche im 
Umkreis von ca. 10 km um den 
Lander, Betriebszeit ca. 1 Jahr



DLR/BIG-Vorhaben “Lunares”

Lunares
� Gemeinschaftsvorhaben von OHB-System, Astrium und DFKI (Bremen)
� Ziel: Aufbau einer „realistischen“ lunaren Testumgebung und Demonstration der 

Exploration lunarer Krater
� OHB-Verantwortlichkeit: Lander-Design, Scenario-Definition, 

Relevanz Raumfahrt
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Verbesserung der wissenschaftliche Ausbeute durch M obilität

„Mondspringer“ – ein 
autonomer Flugroboter

Oberflächenfahrzeuge Hybride Ansätze Fliegende Systeme

kontrolliert

Schreitroboter
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Meßharpune & 
kabelgebundenr Wagen

Meßgeschosse bzw. 
autonome Bodensonden

ballistisch

Rad getrieben

Ketten getrieben



Geforderte Disziplinen – Felder zukünftiger Kooperatio nen

Systeme, Subsysteme
� Testsysteme
� Energieversorgung
� Telekommunikation
� Chassis
� Algorithmik / SW
� Mechanismen
� Elektrik
� Nutzlasten
� Sensorik
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� Sensorik
� Autonomie 

(Path Planning, Task Planning)
� Neue Materialien
� Geländemodelle

Services
� Modellbau
� Visualisierung 
� Engineering
� Bedarfsanalysen
� Verifikation und Test


